3,3V1@© 25V
Avanzar motor derecho 3 @ © 4 5V
© ©@ 6 GND
PWM motor cabeza 7 @ © 8 Tx bluetooth
GND 9 ® © 10 Rx bluetooth
PWM motor izquierdo 11 © ® 12 PWM motor derecho
Avanzar motor izquierdo 13 © ® 14 GND
Retroceder motor derecho 15 ® © 16 End stop cabeza

3,3V17 @

Retroceder motor izquierdo 19 © ® 20 GND

© ® 22 GND
OJO)
GND 25 @ ©
OJO)

© ©® 30 GND
OJO)

© ©@ 34 GND
OJO)
OJO)
GND 39 © ©
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