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EVA, ¿Qué es EVA? EVA (Electronic 

Visitguide Autonomic) es un robot 

autónomo capaz de cumplir las 

funciones de un guía de visita, debe 

de moverse de forma libre por el 

entorno y conocer cada palmo del 

lugar a exponer, tener la capacidad 

de exponer cualquier stand que se 

le solicite llegando a él desde 

cualquier punto del lugar y 

contestar cualquier pregunta que 

se le realice.  

Dentro de las habilidades de EVA, 

cabe destacar su posibilidad de 

poder interactuar en cualquier 

idioma, su sistema de sonido en 

360º y su robustez a la hora de 

lidiar con cualquier daño externo. 

El proyecto de EVA en su versión final debe ser capaz de ser controlada por cualquier persona, 

en nuestra filosofía está el eliminar todo tipo de control sobre ella que implique un 

conocimiento específico, dado debe ser capaz de ayudar a todo el mundo de manera 

autónoma, rápida y eficaz. 

EVA no es más que un prototipo, es una gran fuente de aprendizaje, en la cual hay que pasar 

un duro camino de esfuerzo, constancia y dedicación para lograr conseguir lo mejor de 

nosotros mismos de la manera más eficaz. 

 


